CL/CLS Bezprzewodowy klucz klikowy
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Maty, lekki i wytrzymaty klucz klikowy z przetwornikiem

Maty, lekki, ergonomiczny i wytrzymaty

Produktywnos¢ klucza klikowego z identyfikowalnoscig danych
Doktadnosé i powtarzalnosé

Zarzgdzanie weryfikacjg btedow
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Sterowniki do CL/CLS

Petny raport &L
Wil \L I Y fioda LED Dostepna czestotliwos¢ 868MHz lub 915MHz Komunikacja —
I€lokolorowa dloda do potaczenia ze sterownikiem dwustronna >

do zobrazowania

raportu dokrecania
SCS FCB w potagczeniu z kluczem klikowym CL
jest zaprojektowany do zapobiegania btedom

Przetwornik podczas procesu montazu. Nie przechowuje
Bardzo duza doktadnos¢ moment&kat danych, ale wszystkie raporty sa dostepne

poprzez 8 1/0 24V.
(tylko w CLS) Mechaniczna

Regulacja momentu

Standardowe koncowki

Ergonomlczny UChwyt FIM-Evo potaczony z kluczem klikowym CLS

Wynik w postaci piku jest zaprojektowany do zbierania danych

i zapobiegania btedom podczas montazu.
lub momentu maksymalnego W petni zintegrowany. Konfiguracja kontrolera

/ mozliwa poprzez przegladarke internetowa.
i

tadowarka

Dostepne rowniez inne koncowki bezprzewodowa

Cechy

e Autonomia: od 9 do 18 godzin (5 godzin tadowania)

* Doktadnos¢ klikniecia: 4% aby spetni¢ norme 1SO6789
+  Doktadno$¢ momentu: +/- 1% odczytanej wartosci Moment |
* Doktadnos¢ kata : +/- 1% odczytanej wartosci

e Zakres momentu : 10 to 100%

*  Wykrywanie odkrecenia - juz wkrétce

* Pierwszy pik i moment maksymalny przesytany do sterownika

*  Dwustronna komunikacja radiowa pomiedzy kluczem i sterownikiem
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VPG+ pofaczony z kluczem klikowym CLS
jest zaprojektowany do zbierania danych
i zapobiegania btedom podczas montazu.
Kat Moze byé w petni zintegrowany ze stacjg

——zarzadzajaca.



Zarzadzanie 4 kluczami CL
Zapobiegania btedom podczas
procesu montazu

Nie przechowuje danych

8 wejsé & 8 wyjsé 24V

10 sekwencji / 1 operator
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.- FIM-EVO

Zarzadzanie 12 narzedziami SCS

2 operatoréw jednoczesnie

Archiwizacja danych & Open protocol

4 wyijscia & 16 1/0 24V w opgji
Zarzadzanie czytnikiem koddw i drukarka
Zarzadzanie selektorem nasadek

Sygnalizacja diodowa klucza

- Niebieska migajqgca: Klucz wiaczony, stan czuwania

- Niebieska stata: klucz wtgczony w trybie Administratora

- Biata migajgca: Klucz gotowy do dokrecania

- Zielona stata przez 1 s.: Rezultat OK

- Czerwona stata przez 1 s.: Rezultat NOK

- Czerwona migajgca 5 razy: Moment przytozony z CLS
nie zostat osiggniety

- Czerwona migajgca: (w stanie czuwania): niski poziom

natadowania baterii

- Pomarariczowa migajqgca: (w stanie czuwania): tadowanie
baterii

Funkcje

* Akumulator: 9 do 18 godzin

* Dokfadnos¢ klikniecia: 4% aby spetni¢ norme ISO6789

* Doktadnos¢ momentu: +/- 1% odczytanej wartosci

* Zakres momentu: od 10 do 100%

* Doktadnos¢ katowa: +/- 1% odczytanej wartosci

* Zapis wartosci momentu i kata na kluczu: ostatnie 64 wyniki

* Dobre wywazenie

*  Wykrywanie odkrecania

* Wartosc pierwszego piku i maksymalnego
przytozonego momentu wysyfana do sterownika

* Dwukierunkowa komunikacja radiowa
pomiedzy kluczem a sterownikiem




Opis FIM_EVO TECNO FIM
Liczba zarzadzanych narzedzi 12 4
Ekran 7" Brak
Monitor zewnetrzny Tak Nie
Kompatybilnos¢ z produktami SCS Tak 4000WC
Zarzadzanie sekwencjami i operacjami Nieograniczona 4
Zarzadzanie strategiami dokrecania Tak Montorovenie kata
Zarzadzanie czytnikiem kodow Tak Nie
Zarzadzanie drukarka/drukarkg etykiet USB/szeregowy Nie
Liczba zapamietanych rezultatow 50000 Nie
Liczba zapamietanych wykreséw 50000 Nie
Dostepne protokoty : Open protocol, Pfcs, etc Tak Nie
Kompatybilno$¢ z FieldBus (Profinet, etc) Tak Nie
Liczba zarzgdzanych wejsé¢/wyjsé &ﬁgv ?I/JSC'ZZV 10 8/8
llos¢ stacji przy rownoczesnej pracy operatorow 2 1




Rozwigzanie konkurencji
pozycja po kliku
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Koncepcja mechanizmu klikowego opiera sie na
tarciu czesci kwadratowych. Po kazdym dokreceniu
geometria czesci zmienia sie troche ze wzgledu na
zuzycie mechaniczne i wymaga od klienta regulacji
naprezenia sprezyny, aby utrzymac ten sam poziom
momentu.

Rozwigzanie SCS Concept

pozycja po kliku

pozycja normalna
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Koncepcja mechanizmu klikowego SCS zmniejsza
do minimum tarcie i zuzycie mechaniczne oraz
umozliwia korzystanie z klucza bez koniecznej
regulacji, przy zachowaniu jakosci dokrecania.




Nowy interfejs sieciowy dla FIM-EVO
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Nowy interfejs sieciowy dla FIM-EVO
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Nowy interfejs sieciowy dla FIM-EVO
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Specyfikacja katalogowa

Zakres , L1 Waga

Nr kat. Nazwa Drive
Nm mm Kg

114410020 |Freedom CLS 20 2-20 9%12 190 0.43
11441 0050 |Freedom CLS 50 5-50 9%12 270 0.672
114410100 |Freedom CLS100 10-100 9%12 330 0.795
114410200 |Freedom CLS200 20-200 14*18 445 1.18
114410350 |Freedom CLS350 35-350 14*18 690 1.98
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